
Tillverkarens beteckning

Aktuell systemversion R5.1.7

Tunneldiameter 70 cm

Tunnellängd 130 cm

B0 (Magnetisk flödestäthet) 3 T

Maximal gradientamplitud 78 mT/m enligt	
  dokument:	
  leveranskontroll	
  prestandamätningar

Maximal slewrate 200 T/m/s enligt	
  dokument:	
  leveranskontroll	
  prestandamätningar

Maximal spatiell gradient d.v.s dB0/dx 17 T/m
Maximal B1+rms från body coil

Utbredning av spatiell gradient (dB0/dx)

Philips
Ingenia 3 T (MR 3 LIN & MR 5 CMIV)



Utbredning av gradient (dB/dt)

Bilden visar d|B|/dt (maximal ändringshastighet för magnetfältet) längs magnetens z-
axel, bestämd på avståndet 35 cm från z-axeln (som går genom isocentrum). 
Sträckade linjen visar d|B|/dt*20. Den röda vertikala linjen indikerar ytterkanten av 
systemet. Den gröna linjen indikerar området med större öppenhet nära magnetens 
ände, utanför RF-sändarspolen.

Med spatiell gradient menas hur mycket det statiska magnetfältet ändras från en punkt  till en annan. Om exempelvis fältstyrkan är 3,0 T i punkt 1 och 2,9 T i punkt 2 och 
avståndet mellan punkt 1 och punkt 2 är 1 cm, så är den spatiella gradienten 0,1 T/cm där. Bilderna ovan visar isokonturer på ungefär var i rummet den spatiella gradienten antar 
ett visst värde. Den vänstra bilden visar kameran sedd ovanifrån och den högra bilden visar kameran sedd från sidan. Den spatiella gradienten antar störst värden i området vid 
magnetöppningen. Det största värdet (17 T/m) antas på kåpans yta.



Utbredning av RF för body coil

Bilden visar RF-uteffekt, beräknad magnitud av RF-magnetfält, |B1(z)|2 / |B1(0)|2 som 
en funktion av positionen längs z-axeln. De gröna vertikala linjerna indikerar 
ytterkanten av systemet. De svarta linjerna indikerar området med större öppenhet 
nära magnetens ände, utanför RF-sändarspolen.



311.76915

enligt	
  dokument:	
  leveranskontroll	
  prestandamätningar

enligt	
  dokument:	
  leveranskontroll	
  prestandamätningar




